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RESUMO

Neste resumo apresentamos um trabalho
tedrico sobre os cédigos BCH, que foram pro-
postos em meados de 1960 por Bose, Chaudhuri
e Hocquenghem. Sao uma classe de codigos
ciclicos que podem ser construidos de forma a
corrigir até ¢ erros multiplos [2].

Definigao. O polinémio minimo sobre
GF(p) de o € GF(p™) é o polinémio monico
M;(z) de menor grau possivel, com coeficientes
em GF(p), tal que M;(a?) = 0.

Definigao. Um cédigo ciclico C' de compri-
mento n sobre GF (p™) é um cddigo BCH se o
seu polinémio gerador é dado por

g(x) = MMC(M (z), Ma(x), ..., My(z)).

Para se construir um cédigo BCH bindrio de
comprimento n é necessario encontrarmos po-
linomios f(z) = 2™ — 1, com n € Z%, e g(x)
tal que g(x)|f(x). Para encontrar g(x) nessas
condigoes, podemos escolher n = 2™ — 1, onde
m é o grau de um polindmio primitivo p(z).
Construimos, entao, o corpo Zs|z]/(p(x)), con-
siderando = = o. Temos que toda poténcia o,
com i € {1,2,...,s} e s < n, é raiz de f(x).
Para corrigir até t erros, devemos utilizar 2t
poténcias de «. Pela definicdo anterior, para
encontrar g(z) basta encontrar os polinoémios
minimos de o, a?,...,a%. O cédigo C gerado
por g(x) serd o conjunto de todos os multiplos
de g(z) em Zs[x] de grau menor que n. Por
ser um espago vetorial em Zs[z]/(f(x)), com
dimensao k = n — grau(g(x)), C é um cédigo
linear [n, k], que contém 2% palavras.

O polinémio verificacao de paridade é dado
por h(z) = (2)/g(x).

Suponhamos que um polinémio c¢(z) € C

nos é transmitido e recebemos um polinémio
r(x) # c(x) € Zso[z], de grau menor que n.
Sabe-se que ¢(z) = r(z)+e(x), para algum po-
lin6mio nao-nulo e(z) de grau menor que n em
Zo[x]. Seja e(x) = 2™ + ™2 + ... 4 2™, com
g <temyg <n. Observe que g é o nimero de
erros da palavra recebida. Temos que as raizes
do polinémio

E(z) = (z—=a™)(z—a™)...
= 29401297 4 46y,

(z —a™)

nos dao as posigoes dos erros em r(z) [1].

Para encontrar d;, com i € {1,...,q}, usa-
mos
TLo... Tg g Tg+1
= . N
Tqg - T2g-1 51 T2q

onde r; = r(a’) = e(a’), com i € {1,2,...,2q}
e g = t, inicialmente.

Seja A a matriz g X ¢ dos coeficientes, o
sistema é possivel e determinado somente se
DetA # 0. Caso contrario, r(x) nao possui
exatamente t erros e devemos reduzir g até que
tenhamos DetA # 0. Se DetA = 0 para qual-
quer g < t, r(x) nao é corretivel.
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